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TEORÍA DE LA INFORMACIÓN 
 

Tratamiento probabilístico de la Información 

Fuentes de información  
continuación 

INDICADORES ESTADÍSTICOS 

 Media:  
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probabilidades  
marginales 

• Para una fuente que emite símbolos de un conjunto {si} en cada instante t: 

 Autocorrelación:  
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• Entre dos instantes t1 y t2 : 

probabilidades  
conjuntas 

Función coeficiente de autocorrelación:  
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X(t) 

Y(t) 

INDICADORES CRUZADOS 

Permiten cuantificar el grado de interdependencia o acoplamiento entre dos 
procesos estocásticos (ej. fuentes de información): 

 Covarianza cruzada:  
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Función coeficiente de correlación cruzada:  
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Correlación cruzada:  
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INDICADORES CRUZADOS 

Cuando la fuente markoviana es estacionaria: 

• los vectores de estado son estables a lo largo del tiempo: V*= M.V* 

• la media y la desviación std. son constantes: 

 

• la autocorrelación, autocovarianza y factor de correlación sólo dependen del 
intervalo de tiempo transcurrido (y no de los instantes específicos): 

 

 

 

 

• Lo mismo sucede con los indicadores cruzados  
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MUESTREO COMPUTACIONAL - R()  

• Si la fuente markoviana es estacionaria, se puede generar una única trayectoria 
(mensaje) y detectar las emisiones de los sucesivos símbolos a distancia  

 

verificar convergencia  
del vector 

INDICADORES CRUZADOS 

• Permiten analizar el grado de relación entre dos fuentes de información  
(señales, imágenes, ...)  

valores altos de correlación  mayor acople  

• Aplicaciones: 

- Reconocimiento de patrones  

- Registración de imágenes (seguimiento satelital, fusión de imágenes médicas,…) 

- Identificación biométrica (huellas dactilares, iris, voz, ...) 

- Análisis de procesos económicos, sociales, ambientales, etc. 
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